
【オーガーモーター】 

 

①Manual Loadを使用し、モーターの軸のボルトが手前に来るまで動かします。 

 

②結束線を切り、配線を抜きます。 

 

③六角ドライバーで固定ボルトを緩めます。 



 

 

④下方向に引き抜いて、取り外します。 

 

⑤ゴムパッキンを付け替えます。 

また、新しいモーターの軸の向きを、取り外したモーターの軸に揃えます。 

 

※②で示した配線に一時的に繋ぎ、Manual Loadにてモーターの軸を回転させます。 

 


